
No. 項目 使用条件 備考

1 １Φ／ＡＣ１００～２００Ｖ 電圧変動±20％以内

2 ３５Ｗ -

3 －１０～６０℃ -

4 ９０％ＲＨ以下 結露なきこと

6 ４２５Ｗ x ４００Ｈ x １７０Ｄ（mm） 突出部は含まず

7 約６.０ｋｇ -

電源

消費電力

周囲温度

周囲湿度

外形寸法

重量

1.仕様

5 無塗装 屋内設置専用外観・塗装色

前面はサービススペース確保のため　

部品等の設置は行わないでください。

アースボルト

電源端子台

（TB1）

雷サージ基板

（THB）

電源基盤

（PB1）

通信用端子台

（TB2）

入出力基板

（IOB1）

2.外形図

3.機器配置図

電源スイッチ

（SW1）

制御基板

（CPU1,HIF1）

筐体

扉部（裏面）

4.操作パネル
運転スイッチ

停止スイッチ

モード切替スイッチ

遠方／手元／外部切替スイッチ

表示ランプ

エアハンコントローラ(RBP-HV001-U)
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エアハンコントローラ

注1.無電圧a接点入力端子には、有電圧を印加しないでください。

注2.アナログ入出力端子と接点入出力端子にはノイズ等が印加されないようにしてください。

説明入出力記号名称端子番号
デジタル入力（設定可能点数：８点）

無電圧a接点連続入力FLTフィルタアラートGT2 DI1 - GT1 12V フィルタ目詰まりの検出に使用します

デジタル出力（設定可能点数：８点）
無電圧a接点連続出力HMV加湿器出力GT2 DO1 - GT2 COM 加湿器へ運転指令を出します

アナログ入力（設定可能点数：８点）
SAP給気静圧GT1 IO1 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、給気静圧を計測します

FNDPファン差圧GT1 IO2 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、ファンの差圧を計測します

IAH室内湿度GT1 IO3 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、室内湿度を計測します

入力電圧 DC1.0～5.0VIAT室内温度GT1 IO4 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、室内温度を計測します

RAT還気温度GT1 IO5 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、還気温度を計測します

SAT給気温度GT1 IO6 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、給気温度を計測します

IWT1コイル１入口水温GT1 IO7 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、コイル１の入口水温を計測します

OWT1コイル１出口水温GT1 IO8 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、コイル１の出口水温を計測します

アナログ出力（設定可能点数：４点）
出力電流 4～20mAWV1コイル１制御弁GT1 IO9 - GT1 GND コイル１制御弁へ開度指令を出します

5.入出力表

入力電流 4.0～20.0mA
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DO1 DO2 DO3 DO4 COMDO5 DO6 DO7 DO8 COM DI1 DI2 DI3 DI4 COM DI5 DI6 DI7 DI8 COM

1 2 31 2 3

CN23

CN8CN6

1

3

5

2

3

4

1

1φ100～240VAC

1 2 1 2 1 2 1 2 3

1 2 3 1 2 3

1

2
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IO基板(IOB1)
L

N

FG

CN18 CN17

CN1

CN2

CN2CN1CN4

CPU基板(CPU1)

PB1

SW1

4 5 6 1 2 3TB2 TB2

1 2 3

CN22

L NTB1 GT2

1
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CN21CN1

HIF基板
(HIF1)
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MAX 200VAC ～1.0A

SA
P

FN
D
P

IA
H

IA
T

RA
T

SA
T

IW
T
1

OW
T
1 W
V1

4-20mA

記号説明表

端子台

DI1GT2

DI2

DI3

DI4

COM(0V)

DI5

DI6

DI7

DI8

COM(0V)

DO1GT2

DO2

DO3

DO4

COM

DO5

DO6

DO7

DO8

COM

端子台記号 端子台 端子台記号

デジタル入力 デジタル出力

GND(GND)GT1

端子台 端子台記号

アナログ入力

IO1(AI1)

IO2(AI2)

GND(GND)

IO3(AI3)

IO4(AI4)

GND(GND)

IO5(AI5)

IO6(AI6)

GND(GND)

IO7(AI7)

IO8(AI8)

GND(GND)GT1

端子台 端子台記号

アナログ出力

IO9(AO1)

IO10(AO2)

GND(GND)

IO11(AO3)

IO12(AO4)

0

4
3 2 1

1 2 3 4

ON

5 6 7 8 1 2 3 4

ON

5 6 7 8

SW4SW1

1 2 3 4

ON

SW5

1 2 3 4

ON

SW2

アドレス設定 サーミスタ/電圧
信号入力切替

電流/電圧
信号入力切替

RS485設定

SW3

5

876

F

D

E

C
BA

9

入出力基板(IOB1)ディップスイッチ、ロータリースイッチ設定
ディップスイッチ（SW1及びSW4）はアナログ入力（AI1～AI8）に対応しています。
サーミスタ入力の場合はSW1をON、SW4をOFF、電圧入力の場合はSW1、SW4をOFFへ切替えてください。
電流入力の場合は、SW1をOFF、SW4をONへ切替えてください。

注3.GT2各出力接点(端子台名:D01～D08)はAC/DC30V以下、接点電流100mA～1Aの範囲で使用して下さい。

    100VAC以上の電圧を印可する場合は、DO5～DO8へ接続し、ジャンパ線のJ1を切断してください。

    その場合、4接点合計の許容電流は3Aとなります。

    D05～D08の出力接点は誘導負荷用にスパ－クキラ－(120Ω/0.033μF)が付いています。

注4.アナログ入力(端子台名:AI1～AI8)は0～5Vの範囲で使用して下さい。

6.入出力配線図

RS485 (+)(-)(GND)

ファンインバータエアハンコントローラまたは

4 5 6TB2

エリアコントローラ付き
エアハンコントローラ

注5.ファンインバータとの通信は、別売品の安川電機製 V1000シリーズを使用した場合のみ可能です。

　　 その際の通信はMODBUS通信となります。

注10

エアハンコントローラ

1 3

CN100

7

THB

-

-

+

+

GND IO1 IO2 IO3 IO4 GND 12V5V 5V 5V 5V 12V12V12V12VIO5 IO8 GNDIO6 IO7 IO9 IO12IO10 IO11GND GND GND
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No. 項目 使用条件 備考

1 １Φ／ＡＣ１００～２００Ｖ 電圧変動±20％以内

2 ７０Ｗ -

3 －１０～６０℃ -

4 ９０％ＲＨ以下 結露なきこと

6 ４２５Ｗ x ６０６Ｈ x １７０Ｄ（mm） 突出部は含まず

7 約１２.０ｋｇ -

電源

消費電力

周囲温度

周囲湿度

外形寸法

重量

1.仕様

5 無塗装 屋内設置専用外観・塗装色

2.外形図

3.機器配置図

4.操作パネル
運転スイッチ

停止スイッチ

モード切替スイッチ

遠方／手元／外部切替スイッチ

表示ランプ

前面はサービススペース確保のため

部品等の設置は行わないでください。

エアハンコントローラ用

電源スイッチ(SW1）

エリアコントローラ用

電源スイッチ(SW2)

アースボルト

電源端子台

（TB1）
通信用端子台

（TB2）

雷サージ基板

（THB）

エリアコントローラ用

入出力基板(IOB2)

エアハンコントローラ用

入出力基板(IOB1)

エアハンコントローラ用

電源基板(PB1）

エリアコントローラ用

電源基板(PB2)
制御基板

（CPU1,HIF1）

制御基板

（CPU2、HIF2）

エアハンコントローラ

エリアコントローラ＋エアハンコントローラ（RBP-HV001-UM）

扉部（裏面）筐体

ホームボタン
エリアコントローラ

戻るボタン

決定ボタン

メニューボタン電源ランプ

運転ランプ

故障ランプ
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エリアコントローラ＋エアハンコントローラ

注6.現地での設定変更により、外部の運転/停止入力をパルス信号に変更することが可能です。

    パルス信号受け入力を使用する場合については、パルス幅は500msec以上としてください。

注7.表に示した以外に、デジタル出力に凍結防止運転出力などの設定の追加をインデント対応

    で行うことができます。インデント対応が可能な設定については別途お問い合わせください。

説明入出力記号名称端子番号
デジタル入力（設定可能点数：８点）

RUNAエリアＡ運転指令GT2 DI1 - GT1 12V 入力により、エリアＡの運転を行います

デジタル出力（設定可能点数：８点）
FBRN運転出力GT2 DO1 - GT2 COM 運転時に運転出力します

アナログ入力（設定可能点数：８点）
TSVAエリアＡ温度設定GT1 IO1 - GT1 GND エリアＡの温度制御対象の設定値を入力します

HSVAエリアＡ湿度設定GT1 IO2 - GT1 GND エリアＡの湿度制御対象の設定値を入力します

FSVAエリアＡファン設定GT1 IO3 - GT1 GND エリアＡのファン周波数制御対象の設定値を入力します

入力電圧 DC1.0～5.0V

DSVAエリアＡ露点温度設定GT1 IO4 - GT1 GND エリアＡの露点温度制御対象の設定値を入力します

アナログ出力（設定可能点数：４点）
出力電流 4～20mA-未設定- -

無電圧a接点連続入力MHTAエリアＡ運転モードGT2 DI2 - GT1 12V 入力により、エリアＡのモードを冷房 / 暖房へ変更します

MBLAエリアＡ送風モードGT2 DI3 - GT1 12V 入力により、エリアＡのモードを送風へ変更します

ALMAエリアＡ重故障GT2 DO2 - GT2 COM エリアＡが重故障が発生したとき出力します

ALTAエリアＡ軽故障GT2 DO3 - GT2 COM エリアＡで軽故障が発生したとき出力します

FBRNAエリアＡ運転GT2 DO4 - GT2 COM エリアＡが運転状態のとき出力します

FBMCAエリアＡ運転モードGT2 DO5 - GT2 COM エリアＡのモードが暖房のとき、出力します

無電圧a接点連続出力

FBMBAエリアＡ送風モードGT2 DO6 - GT2 COM エリアＡのモードが送風のとき、出力します

5.入出力表

説明入出力記号名称端子番号
デジタル入力（設定可能点数：８点）

無電圧a接点連続入力FLTフィルタアラートGT2 DI1 - GT1 12V フィルタ目詰まりの検出に使用します

デジタル出力（設定可能点数：８点）
無電圧a接点連続出力HMV加湿器出力GT2 DO1 - GT2 COM 加湿器へ運転指令を出します

アナログ入力（設定可能点数：８点）
SAP給気静圧GT1 IO1 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、給気静圧を計測します

FNDPファン差圧GT1 IO2 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、ファンの差圧を計測します

IAH室内湿度GT1 IO3 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、室内湿度を計測します

入力電圧 DC1.0～5.0VIAT室内温度GT1 IO4 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、室内温度を計測します

RAT還気温度GT1 IO5 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、還気温度を計測します

SAT給気温度GT1 IO6 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、給気温度を計測します

IWT1コイル１入口水温GT1 IO7 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、コイル１の入口水温を計測します

OWT1コイル１出口水温GT1 IO8 - GT1 GND 外付けセンサを使用し、コイル１の出口水温を計測します

アナログ出力（設定可能点数：４点）
出力電流 4～20mAWV1コイル１制御弁GT1 IO9 - GT1 GND コイル１制御弁へ開度指令を出します

エリアコントローラ

エアハンコントローラ

入力電流 4.0～20.0mA

入力電流 4.0～20.0mA
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DO1 DO2 DO3 DO4 COMDO5 DO6 DO7 DO8 COM DI1 DI2 DI3 DI4 COM DI5 DI6 DI7 DI8 COM

1 2 3 1 2 3

CN23

CN8 CN9

1

3

5

2

3

4

1

1φ100～240VAC

1 2 1 2 1 2 1 2 3

1 2 3 1 2 3

1

2

1

2

IO基板(IOB1)
L

N

FG

CN18 CN17

CN1

CN2

CN2CN1CN4

エアハンコントローラCPU基板(CPU1)

PB1

SW1

4 5 6

1 2 3

TB2

TB2

1 2 3

CN22

L NTB1 GT2

1

3

5

2

3

4

1
L

N

FG

PB2

SW2

1 2 31 2 31 2 31 2 3

CN23

CN13CN10CN8CN6

1 2 1 2 1 2 1 2 3

1 2 3

CN24

CN2CN1CN4

エリアコントローラCPU基板(CPU2)

7 8 9TB2

DO1 DO2 DO3 DO4 COMDO5 DO6 DO7 DO8 COM DI1 DI2 DI3 DI4 COM DI5 DI6 DI7 DI8 COM1 2 3 1 2 3

1

2

1

2

IO基板(IOB2)

CN18 CN17

CN1

CN2

1 2 3

CN22
GT2

1

2

3

4

CN1

HIF基板
(HIF1)

1

2

3

4

CN21

1

2

3

4

CN1

HIF基板
(HIF2)

1

2

3

4

1

2

…

13

1

2

13

CN3 …

CN21

CN20…

注10

RS485 (+)(-)(GND)

ファンインバータ

7 8 9
TB2

4 5 6TB2

エアハンコントローラ

(別売部品)
グループコントローラ

FL
T

RU
NA

MH
TA

MB
LA

FB
RN

MAX 200VAC ～1.0A

AL
MA

AL
TA

FB
RN
A

FB
MC
A

FB
MB
A

TS
V
A

HS
V
A

FS
V
A

DS
V
A

-

+

-

+

1 3

CN100

7

THB

-

+

-

+

GND IO1 IO2 IO3 IO4 GND 12V5V 5V 5V 5V 12V12V12V12VIO5 IO8 GNDIO6 IO7 IO9 IO12IO10 IO11GND GND GND

GT1
C1 A1 C2 B2 A2 C3 A9B7 A7 C8 A8 C9B6A7C7A3 A4 C4C4 B4 A5 A6C6 B6B1 B3 B5

GND IO1 IO2 IO3 IO4 GND 12V5V 5V 5V 5V 12V12V12V12VIO5 IO8 GNDIO6 IO7 IO9 IO12IO10 IO11GND GND GND

GT1
C1 A1 C2 B2 A2 C3 A9B7 A7 C8 A8 C9B6A7C7A3 A4 C4C4 B4 A5 A6C6 B6B1 B3 B5

6.入出力配線図
エリアコントローラ＋エアハンコントローラ
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端子台

DI1GT2

DI2

DI3

DI4

COM(0V)

DI5

DI6

DI7

DI8

COM(0V)

DO1GT2

DO2

DO3

DO4

COM

DO5

DO6

DO7

DO8

COM

端子台記号 端子台 端子台記号

GND(GND)GT1

端子台 端子台記号

IO1(AI1)

IO2(AI2)

GND(GND)

IO3(AI3)

IO4(AI4)

GND(GND)

IO5(AI5)

IO6(AI6)

GND(GND)

IO7(AI7)

IO8(AI8)

GND(GND)GT1

端子台 端子台記号

IO9(AO1)

IO10(AO2)

GND(GND)

IO11(AO3)

IO12(AO4)0

4
3 2 1

1 2 3 4

ON

5 6 7 8 1 2 3 4

ON

5 6 7 8

SW4SW1

1 2 3 4

ON

SW5

1 2 3 4

ON

SW2

アドレス設定 サーミスタ/電圧
信号入力切替

電流/電圧
信号入力切替

RS485設定

SW3

5

876

F

D

E

C
BA

9

入出力基板ディップスイッチ、ロータリースイッチ設定(各コントローラ共通)

ディップスイッチ（SW1及びSW4）はアナログ入力（AI1～AI8）に対応しています。
サーミスタ入力の場合はSW1をON、SW4をOFF、電圧入力の場合はSW1、SW4をOFFへ切替えてください。
電流入力の場合は、SW1をOFF、SW4をONへ切替えてください。

記号説明表(各コントローラ共通)

デジタル入力 デジタル出力 アナログ入力 アナログ出力
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注12.通信用端子台（ＴＢ２）、入出力基板（ＩＯＢ１）のネジサイズ及び、トルク値は下表をご覧

     ください。

    (1.5N・mを超えるトルクは絶対にかけないでください。端子台が破損する恐れがあります。)

注11.信号変換器やアイソレータ等のＤＩＮレール対応器機は、備え付けのＤＩＮレールを使用し取り

     付けることができます（図１、図２）。

注9. 電源線、通信線はコントローラ下部に設置されたＴＢ１、ＴＢ２へ配線してください。

     信号線はコントローラ下部より導入し、入出力端子台（ＩＯＢ１）の端子台ＧＴ１及び、ＧＴ２

     へ配線してください（図１、図２）。

Ｍ３

ネジサイズ

０.２５Ｎ・ｍ

トルク値(推奨)

注10.電源配線用端子台のネジサイズ及び、トルク値は下表をご覧ください。

    (2.2N・mを超えるトルクは絶対にかけないでください。端子台が破損する恐れがあります。)

Ｍ４

ネジサイズ

１.２Ｎ・ｍ

トルク値(推奨)

図１ 電源線配線例

(RBP-HV001-U)

信号変換器

注11

注8. 本製品は、自立制御盤または制御ボックス内に取り付けてください。

注３
電源端子台

 ＴＢ１ 

通信用端子台

 ＴＢ２ 

入出力基板

 ＩＯＢ１

信号変換器

入出力基板

 ＩＯＢ１

入出力基板

 ＩＯＢ２

図２ 電源線配線例

(RBP-HV001-UM)

注３

注11

電源端子台

 ＴＢ１ 

通信用端子台

 ＴＢ２ 
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エアハンコントローラ
8.ファン制御

8-1.変風量制御（給気静圧）

給気静圧センサ（ｄＰＥ２）にて給気静圧を測定し、設定値となる様に

空調機のファン周波数制御をおこなう。
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エアハンコントローラ
8.ファン制御

8-2.変風量制御（温度）

各種温度センサ（室内、還気 ※１）にて温度を測定し、設定値となるよう

に空調機のファン周波数制御をおこなう。

冷暖切替で制御動作は逆動作となる。

※１：温度センサは制御対象に合わせ、TEまたはTED2のいずれかを設置すること。
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エアハンコントローラ
8.ファン制御

8-3.変風量制御（風量）

ファン差圧とファン周波数より給気風量を算出し、設定値となるように

空調機のファン周波数制御をおこなう。（注13）

注13.東芝キヤリア製パッケージエアハンドリングユニットを導入した場合　

　   のみファン差圧と周波数より給気風量の算出が可能。
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エアハンコントローラ
9.加湿制御

9-1.加湿器バルブ制御（湿度）

各種湿度センサ（室内、還気 ※１）にて湿度を測定し、設定値となる様に空

調機加湿器バルブ（ＳＶ）の開閉制御をおこなう。

※１：湿度センサは制御対象に合わせ、THまたはTHDのいずれかを設置すること。
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エアハンコントローラ
10.１コイル

10-1.コイルバルブ制御（温度）

各種温度センサ（室内、給気 ※１）にて温度を測定し、設定値となる様

に空調機バルブ（ＭＶ１）の開閉制御をおこなう。

冷暖切替で制御動作は逆動作となる。

※１：温度センサは制御対象に合わせ、TEまたはTED1のいずれかを設置すること。
室内温度センサを使用する場合は、インバータ周波数は固定。
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エアハンコントローラ
10.１コイル

10-2.コイルバルブ制御＋設定温度シフト制御（温度）

給気温度センサにて送風温度を測定し、設定値となる様に空調機バルブ

（ＭＶ１）の開閉制御をおこなう。

冷暖切替で制御動作は逆動作となる。

また、ファン周波数を参照し設定温度をシフトさせることにより、ファン

周波数が最高または最低設定値に張付く事を防止する。
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エアハンコントローラ
11.２コイル

11-1.コイルバルブ、加湿器バルブ制御（再熱＋除湿＋加熱）
・温湿度制御

各種温度センサ（室内、給気、還気 ※１）にて温度を測定し、設定値と

なる様に空調機バルブ（ＭＶ１：冷水バルブ、ＭＶ２：温水バルブ）の

開閉制御をおこなう。

出力は温水バルブと冷水バルブの２出力へ変換し、冷水バルブは逆動作。

湿度制御にて出力された冷水バルブ出力値と比較し、値の大きいほうを

冷水バルブ開度とする。

・湿度制御（※２）

停止または冷房時は全閉、暖房運転時は加湿器バルブ制御をおこなう。

※１：温度センサは制御対象に合わせ、TEまたはTED1、TED2のいずれかを設置すること。
※２：湿度センサは制御対象に合わせ、THまたはTHDのいずれかを設置すること。
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エアハンコントローラ
11.２コイル

11-2.コイルバルブ、加湿器バルブ制御（再熱＋露点＋加熱）
・温湿度制御

各種温度センサ（室内、給気 ※１）にて温度を測定し、設定値となる様に

空調機バルブ（ＭＶ１：冷水バルブ、ＭＶ２：温水バルブ）の開閉制御を

おこなう。

出力は温水バルブと冷水バルブの２出力へ変換し、冷水バルブは逆動作。

露点温度制御にて出力された冷水バルブ出力値と比較し、値の大きいほうを

冷水バルブ開度とする。

・湿度制御（※２）

停止または冷房時は全閉、暖房運転時は加湿器バルブ制御をおこなう。

※２：湿度センサは制御対象に合わせ、THまたはTHDのいずれかを設置すること。
※１：温度センサは制御対象に合わせ、TEまたはTED2のいずれかを設置すること。
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